
 

  

اسپیدمانیتورهای سنسور  

Rotational Speed Monitor Sensors 

  محدوده عملکرد( 6000-6 RPM ) 

 قابلیت تنظیم محدوده عملکرد 

 مقاوم در برابر نویز 

 ولتاژ تغذیه  محدودهAC  وDC 

 قابل تولید طبق سفارش مشتری 
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 اسپیدمانیتورهای سیستم

ها نیاز به کنترل سرعت یک جسم در حال چرخش وجود دارد. به های فراوانی وجود دارند که در آنهای کنترل صنعتی، کاربرددر پروسته

تحرک، دواری همانند یک محور مهای کنترل در صنعت و کارخانجات، کنترل سرعت اجسام عنوان مثال یکی از مهمترین عناصر در سیستم

باشد. به طوری که افزایش یا کاهش سرعت این اجسام حتی به میزان کم در طول و اجسام متحرک دیگر می های دواردنده، توربینچرخ

 مرتبط با آن وارد کند.  ناپذیری به کل سیستم و افرادهای مالی و جانی جبرانتواند آسیبپروسه تولید می

شود. نحوه عملکرد این سیستم پیدمانیتور به عنوان یک راه حل به منظور کنترل سرعت این اجسام دوار به کار گرفته میاس سنسورهای

شده توسط کاربر بدین صورت است که با تنظیم حد سرعت مورد نظر توسط کاربر، مادامی که سرعت جسم متحرک کمتر از حد تنظیم

شده توسط کاربر شود خروجی سیستم وصل ادامی که سرعت جسم دوار بیشتر از حد تعیینبوده و م عشود خروجی اسپید مانیتور قط

-های پایینتواند بنا به نیاز کاربر اتفاق بیفتد. بدین معنی که به ازای سرعت(. برعکس این حالت نیز می Over Speed) حالت  خواهد بود

، خروجی سنسور قطع شود ) حالت این مقدارهای بالاتر از به ازای سرعتتر از حد تعیین شده توسط کاربر، خروجی سنسور وصل بوده و 

Under Speed  . ) 

 شوند. شکلسنسورهای القایی اسپیدمانیتور تقسیم میو  های مانیتورینگ سرعتسیستمبه دو دسته  اسپیدمانیتور سنسورهایبه طور کلی 

همانطور  این شکلدهد. در نوع سیستم مانیتورینگ سرعت را نشان مینحوه عملکرد این دو دسته و تفاوت عملکردی بین این دو  1شماره 

که مشخص است خروجی یک سنسور القایی استاندارد به عنوان ورودی به سیستم مانیتورینگ سرعت اعمال شده و این سیستم با توجه به 

 کنترلهای مانیتورینگ سرعت به منظور کند. به عبارت دیگر سیستممی کنترلدوار مورد نظر را مشخصات این ورودی، سرعت جسم 

سرعت چرخش جسم مورد نظر را  ،ورودی پالسی متناسب را دریافت کرده و با توجه به فرکانس پالس دریافتیبایستی سرعت چرخش می

های های مانیتورینگ سرعت نیاز به سیستمریافت این ورودی توسط سیستمبه منظور د .محاسبه کرده و خروجی مورد نظر را ایجاد نمایند

کرده و به  تبدیل های الکترونیکی هم فرکانس با سرعت چرخش جسم مورد نظرجانبی وجود دارد که سرعت چرخش جسم را به پالس

 پذیرد. میاستاندارد انجام ک سنسور القایی در اینجا این عمل بوسیله ی. ورودی سیستم مانیتورینگ سرعت اعمال کنند

پذیرد. همانطور که مشخص است در اینجا گیری سرعت بوسیله سنسور القایی اسپیدمانیتور انجام میاندازه 1در قسمت پایین شکل شماره 

 سرعت و ایجاد خروجی متناسب با آن همگی به صورت آن، محاسبهعمل تبدیل سرعت جسم به سیگنال الکترونیکی هم فرکانس با 

 باشد.های جانبی دیگری به منظور کنترل سرعت جسم نمیپذیرد و نیازی به مدارات و سیستمهمزمان توسط این سنسور انجام می

های است که سیستم نکتههای مانیتورینگ سرعت با سنسورهای القایی اسپیدمانیتور در همین در واقع تفاوت اصلی میان سیستم

های جانبی به منظور تبدیل سرعت جسم به سیگنال الکترونیکی مناسب و سرعت جسم نیاز به سیستم مانیتورینگ سرعت به منظور کنترل

اعمال آن به ورودی خود به منظور کنترل سرعت جسم را دارند در حالی که این اعمال همگی به صورت یکجا و همزمان در سنسورهای 

تواند خروجی مناسب را رل سرعت جسم دوار نیازی به مدارات جانبی ندارد و میالقایی اسپیدمانیتور انجام شده و این سنسور به منظور کنت

 ها اشاره خواهد شد. کند. هر کدام از این دو دسته مزایای خاص خود را دارند که در بخش مربوط به همگی آن ایجاد

http://www.farasense.com/
http://www.fntco.com/
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 اسپید مانیتور  سیستم مانیتورینگ سرعت و سنسور القایی نحوه عملکرد:  1 شکل

شده در شکل های مانیتورینگ سرعت و سنسورهای القایی اسپیدمانیتور شرکت فرانگار تبریز به صورت ارائهنحوه عملکرد خروجی سیستم

 باشد: می 2شماره 

 

 اسپید مانیتور شرکت فرانگار تبریز های: نمودار عملکرد سنسور 2 شکل

 همانطور که در شکل بالا مشخص است این نمودار به چهار ناحیه تقسیم شده است: 

  در این مدت زمان، خروجی سنسور به دلیل تاخیر اولیه فعال است. 1ناحیه : 

  در این ناحیه سرعت متحرک بیشتر از 2ناحیه :𝑓𝑎𝑑𝑗 ور باشد و همچنان خروجی سنسشده توسط پتانسیومتر ( می) مقدار تنظیم

 باشد. فعال می

http://www.farasense.com/
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  در این ناحیه سرعت متحرک کمتر از 3ناحیه :𝑓𝑎𝑑𝑗 باشد. باشد و لذا خروجی سنسور قطع میمی 

  سرعت متحرک بیشتر از 4ناحیه :𝑓𝑎𝑑𝑗 باشد و خروجی سنسور فعال است. می 

 ( FSM) سری  های اسپید مانیتورسیستم

 هاسیستماز این  اند. هدفدر یک مجموعه گنجانده شده و کنندعمل میتورینگ سرعت ، به عنوان یک سیستم مانیFSMهای سری سنسور

با سری  FSMتفاوت سری ذکر شد  همانگونه که قبلاًباشند. می چرخشدر حال  معینیباشد که با سرعت دوار می اجسامنظارت بر سرعت 

FISM  سری  اسپیدمانیتوردر این نکته است که در سنسورهای القایی (FISM  خود سنسور هم به عنوان ترانسدیوسر عمل تبدیل سرعت )

،  FSMهای اسپید مانیتور سری دهد. اما در سیستمجسم به سیگنال الکترونیکی و مانیتورینگ این سیگنال را به طور همزمان انجام می

رخش جسم دوار یا ... به ورودی سیستم بایستی به صورت یک سیگنال الکترونیکی همانند سیگنال پالس ناشی از چسیگنال ورودی می

 اعمال شود و سیستم عمل مانیتورینگ سرعت را بر روی آن اعمال کند. 

 های مانیتورینگ سرعت در شکل زیر نشان داده شده است: بندی سیستمنحوه سیم

 

 ریزهای مانیتورینگ سرعت شرکت فرانگار تببندی سیستم: نحوه سیم 3 شکل

های سنسورهای های سیستم مانیتورینگ سرعت هستند که در واقع خروجیورودی -Bو  +B1 ،B2 ،Bدر شکل بالا چهار عدد ورودی 

بندی به آن اشاره شد. با توجه به شکل بالا و برحسب نوع سنسور القایی استاندارد، سیم 1باشند که در شکل شماره القایی استانداردی می

 باشد. به راحتی قابل اجرا می های سنسورورودی

 ( FISM) سری  اسپیدمانیتور القایی سنسور

 اند. هدفباشند که در یک مجموعه گنجانده شده، ترکیبی از سنسورهای القایی و سیستم مانیتورینگ سرعت میFISMهای سری سنسور

 باشد. با سرعت جسم میو ایجاد خروجی متناسب های دوار سرعت سیستم و کنترل از این سنسورها نظارت

http://www.farasense.com/
http://www.fntco.com/


 

  

 www.farasense.com,  www.fntco.com: Websites           4 SP         (340) -66636333    تبریز فرانگار  

 مانیتورسنسور اسپید  

مه
قد

م
ه 

دم
مق

ه 
دم

مق
ه 

دم
مق

ه 
دم

مق
مه 
قد

م
مه 
قد

م
مه 
قد

م
 

مه
قد

م
 

ور
یت

مان
د 

پی
س

ر ا
سو

سن
 

 

 : ساختمان کلی سنسور القایی اسپید مانیتور 4 شکل

دارد تا ثانیه خروجی سنسور را فعال نگه می 11گیرد. در لحظه شروع، تاخیر اولیه به مدت فلزات متحرک قرار می این سنسور در مقابل

  نامی برسد مقدارمتحرک به  جسم سرعت

 

 : نحوه عملکرد سنسور القایی اسپید مانیتور 5 شکل

. در این صورت هرگاه پس از اتمام باشدقابل تنظیم می (𝑓𝑎𝑑𝑗 )سنسور، سرعت دلخواه  یا بغل شده در پشتبا استفاده از پتانسیومتر تعبیه

 شده بیشتر باشد خروجی سنسور فعالکند از سرعت تنظیمبور میثانیه (، سرعت جسم متحرکی که از مقابل سنسور ع 11تاخیر اولیه ) 

 (. Under Speedفعال خواهد شد) یا بالعکس در حالت خروجی سنسور غیر خواهد بود. در غیر این صورت

 عتبا محدوده سر R2و  RPM 150…6 قابل کنترل با محدوده سرعت R1ها در دو محدوده به مشخصات لازم به ذکر است این سنسور

با محدوده  AC-DCو  30VDC-10با محدوده  DCها در دو نوع شوند. ولتاژ تغذیه این سنسورتولید می RPM 3000…120 قابل کنترل

24-220VAC  24وVDC باشد. می 

 ازسط مشتری شده توضمناً شرکت فرانگار تبریز آمادگی دارد انواع سنسور اسپید مانیتور را به صورت سفارشی و منطبق با مشخصات ارائه

 تولید و ارائه کند. و ...  Under Speedیا  Over Speedحالت  ر اولیه، نوع خروجی، نوع پوستهقبیل محدوده عملکرد، میزان تاخی

 دهد: شده را نشان مییاد سرعت مانیتورینگ انواع سنسورهایهر یک از  مشخصات 6جدول شکل شماره 
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 مشخصات محصول FISMسری  FSMسری 

6…6000 RPM 6…3000 RPM محدوده سرعت قابل سنجش 

 قابلیت تنظیم محدوده عملکرد دارد دارد

1…60sec 10sec زمان تاخیر اولیه 

 قابلیت تنظیم زمان تاخیر اولیه قابل تنظیم توسط سازنده قابل تنظیم توسط کاربر

 حالت استارت دستی ندارد دارد

1A 170mA ماکزیموم جریان خروجی 

 قابلیت افزایش محدوده جریان خروجی توسط سازنده در صورت نیاز سازنده در صورت نیازتوسط 

 قابلیت دریافت ورودی ندارد دارد

AC/DC AC/DC نوع تغذیه 

 مشتری ینمونه سفارش دارد دارد
 شرکت فرانگار تبریز تولیدی FISMو  FSMهای سری مانیتور: جدول مشخصات اسپید 6 شکل

یا  FSMمانیتور اعم از سری های اسپیدهمچنین لازم به ذکر است که شرکت فرانگار تبریز این آمادگی را دارد که انواع مختلف سیستم

FISM  .و یا هر نوع سیستم مانیتورینگ سرعت را منطبق با مشخصات دریافتی از مشتری و به صورت سفارشی طراحی و تولید نماید 

 سنسورهای اسپیدمانیتور شرکت فرانگار تبریز: نحوه کدبندی 

 

 

 دمانیتور شرکت فرانگار تبریزپ: نحوه کدبندی محصولات اس 7 شکل

شوند که در قسمت مربوط به مشخصات تولید می FSM-A-220-Rو  FSM-A-24-Rهای مانیتورینگ سرعت در دو کد همچنین سیستم

 گردد. ها ارائه میسنسورها، کلیه مشخصات این سیستمتکمیلی 
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